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Mon objectif de recherche

Comprendre |la facon dont les images sont créees
afln d’'Inverser ce Processus
et ainsi interpréter et synthétiser notre monde visuel.
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Reconstruction 3D

Photos extérieures

Reconstruction 3D

o) avec Yannick Hold-Geoffroy



Eclairage exterieur a partir d’un visage

0 avec Dan Calian



Eclairage extérieur a partir d’'une photo
° |

/ avec Jinsong Zhang



Eclairage intérieur a partir d’une photo
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Eclairage intéerieur a partir d’une photo
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Profondeur de champ automatique

Lens Parameter Modeling for
Depth of Field Estimation

(with audio)

avec Dominique Piché-Meunier



Synthese de pluie pour conduite autonome

Avec pluie

Image sans pluie

D
— —
— —
P—

— -

avec Maxime Tremblay



g e
_ -

.......

---------

X7~

.....
.

avec Mathieu Garon, Pierre-Olivier Boulet (U. Laval)
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avec Mathieu Garon



4 R

\
x L) L
d T T ...ﬁ’. \

avec Mathieu Garon



Suivi d’objets a haute vitesse

16 avec Etienne Dubeau et Mathieu Garon






Estimation des proprietes
de surface
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13 avec Louis-Philippe Asselin






Meilleures cameéras

Original BM3D Notre résultat « Verité terrain »
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Reseaux géneératifs profonds

Baseline w"

Target B

Overparameterized W

27 avec Yohan Poirier-Ginter
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Bacc presque fini ? Projet de maitrise disponihle !

Maitrise presque finie 2 Projets de doctorat disponihles!

Vous voulez me contacter pour en savoir plus 2
jilalonde@gel.ulaval.ca ou www.jilalonde.ca
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Et vous?



